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RESUMO

Em analogia com uma maquina, a mao é uma ferrantenménal com atuadores exercendo
varias funcbes como preensdo de objetos, movim@mntagensibilidade a textura e
temperatura. Visto que um grande numero de pesgmasecessitam do uso de prétese para
substituir um membro removido, sera desenvolvidgengabalho o projeto e construcdo da
parte estrutural de uma protese de mao humanaditnensées e movimentos mecéanicos em
similaridade (fisica) com o membro original. Os rbens superiores sdo 0s mais utilizados,
expostos e complexos, que quando demanda suatsigdsti por uma protese encontra
obstaculos em varias areas, desde aspectos tewoslogorfoldgicos, psicolégicos e ainda
financeiros. A pesquisa desenvolvida neste trabatttdou uma metodologia de projeto que
buscou a facilidade de construcdo e a utilizacdocdeponentes e matérias-primas
disponiveis no mercado e de custo relativamenteob@odendo assim desenvolver a base
estrutural de um produto em desenvolvimento, qeerporou em suas etapas as areas de
motorizacao, sensorizacdo e revestimento cosméfisando a obtencdo de uma prétese de
mao humana que realize movimentos atendendo astakipas via impulsos mioelétricos

gerados pelo paciente, e que seu custo final dstrogdo, variedade de movimentos e
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praticidade na colocacéo viabilizara sua utilizagdoum maior nimero de pessoas. Através
desse estudo foi possivel montar um protétipo d@&abeomplexidade de construcdo e

controle, tamanho reduzido, leve, com baixo consdmenergia e de facil manipulacdo com
capacidade de preensédo do objeto. Assim observaneos BioHandPro é compativel custo e

antropoformismo.
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